
 

  



前  言 

工业机器人技术是高等院校机电一体化、电气自动化、工业机器人等专业的一门核心课

程。学好工业机器人对从事自动化技术工作有重要作用。为适应应用型技术人才的培养工作、

依据教育部有关落实《国家职业教育改革实施方案》的相关要求，以客观反映现阶段行业的

水平和对从业人员的要求为目标，响应 1+X 证书培养制度，本教材以《工业机器人操作与

运维职业技能等级标准》的职业素养、职业专业技能要求等为依据，以工作项目为模块，结

合行业需求和我校人才培养方案、学校现有 1+X 工业机器人操作与运维实训条件编写了本

书。 

本教材的主要内容包括工业机器人基础知识、ABB 机器人仿真与离线编程、KUKA 机

器人操作与编程、埃夫特工业机器人拆装与应用、工业机器人系统维护与维修 5 个章节。通

过详细的图解实例对工业机器人本体、ABB 机器人、库卡机器人、埃夫特机器操作编程与

应用进行讲述，明确操作规程、操作方法等，从而在保障学生人身安全的同时也避免了误操

作对设备的损害。本书注重理论与实际的结合，充分考虑了高等学校学生的特点，在理论完

整的前提下，内容力求深入浅出，注重学生能力的培养，帮助学生树立工程意识。 

本教材可用于 1+X 证书制度试点教学、中高职院校工业机器人专业、机电一体化专业、

中高职衔接机电一体化专业的工业机器人课程教学。 

本书由朱冬任主编，向浪、李权任副主编，赵颖、陈育新、涟源市工贸职业中等专业学

校谢良雄、冷水江工业中等专业学校孙婵娟、涟源市工贸职业中等专业学校陈苏娟参编。朱

冬、陈育新对本书的编写思路与大纲进行了总体规划，指导全书的编写。其中李权负责项目

一工业机器人基础知识，谢良雄负责第二章 ABB 工业机器人操作与编程，向浪负责第三章

KUKA 机器人操作与编程，孙婵娟负责第四章埃夫特工业机器人操作与拆装、赵颖、陈苏

娟负责第五章工业机器人系统维护与维修。本书在编写过程中参考了大量文献和著作，在此

向相关作者致以诚挚的谢意。另外，期待专家与读者对书中的错误和不足之处提出宝贵的意

见，以便本书的进一步修改和完善。 
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